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注意事项和目录

注 意 事 项

本报告是依据《电梯型式试验规则》 － 进行型式试验的结论报告。

本报告书应当由计算机打印输出，或者用钢笔、签字笔填写，字迹工整，涂改无效。

本报告书无试验、审核、批准人员签字以及型式试验机构的核准证号、盖章和骑缝

章无效。

本报告有电子版和印制版两种形式，具有同等效力。

申请单位对型式试验结论有异议时，应当在取得本报告后 个工作日内向型式试验

机构提出。

本报告仅对样机（样品）有效。

单位名称：深圳市质量安全检验检测研究院（ ）

单位地址：广东省深圳市南山区西丽街道茶光路南侧 号农业科技大厦

型式试验机构办公区地址：广东省深圳市罗湖区红岗路 号特检大厦

型式试验机构核准证编号

邮政编码：

型式试验机构分部名称：深圳市质量安全检验检测研究院龙华清湖分部

型式试验机构分部地址：广东省深圳市龙华区龙华街道清湖清翠路 号

邮政编码：

联系电话： ；

网 址： 电子邮箱：

http://www.sise.org.cn
mailto:szlift@siqs.tech
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设备类别 电梯主要部件 设备品种 驱动主机

产品名称 电梯曳引机 产品型号

主要技术参数

驱动主机额定速度

电动机额定功率

产品编号 制造日期

申请单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司
统一社会信用代码

境外制造单位除外

申请单位住所 沈阳高新区浑南产业区世纪路 号

制造单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司
统一社会信用代码

境外制造单位除外

制造单位住所 沈阳高新区浑南产业区世纪路 号

制造地址 沈阳高新区浑南产业区世纪路 号

试验类别 一致性核查 试验日期 年 月 日

样品编号 样品状态 正常

试验地点 深圳市质量安全检验检测研究院龙华清湖分部

试验条件 环境温度 ℃；环境湿度 ；电压

试验依据

《电梯型式试验规则》（TSG T7007-2022）
《电梯制造与安装安全规范 第 部分：乘客电梯和载货电梯》

《电梯制造与安装安全规范 第 部分：电梯部件的设计原则、计

算和检验》

EN 81-20:2020 Safety rules for the construction and installation of lifts - Lifts for the
transport of persons and goods - Part 20: Passenger and goods passenger lifts
EN 81-50:2020 Safety rules for the construction and installation of lifts -Examinations and
tests - Part 50: Design rules, calculations, examinations and tests of lift c �a
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二、样品技术资料审查

序号 项目编号 审查项目 审查结果 结论

产品合格证明及相关技术资料 资料齐全 合格

计算资料 资料齐全 合格

主要设计图样 资料齐全 合格

三、样品检查与试验

试验项目和结果

序号 项目编号和名称 项目内容和要求 结果 结论

定子绕组的绝缘

电阻

定子绕组的绝缘电阻在热状态时或温升试验结束时，应不低

于 ，冷态绝缘电阻不低于
符合要求 合格

耐压试验

对三相出线端与机壳接地施加 倍电源电压加 的试

验电压、对温度传感器与机壳接地以及温度传感器与电梯驱

动主机三相出线端施加 试验电压，试验持续时间 ，

要求泄漏电流

最大泄漏电流 合格

制动系统型式

制动系统应当具有一个机电式制动器 摩擦型 ，制动器应当

在持续通电下保持松开状态，驱动主机被制动部件应当以机

械方式与曳引轮、卷筒或者链轮直接刚性连接

符合要求 合格

电梯驱动主机不得采用带式制动器 符合要求 合格

在制动器附近，应有制动衬块磨损后更换的警示信息（如检

查方法、更换条件等）
符合要求 合格

制 系㖃ԅ出�目

，Ễᶟ¤傫制࡙ 器施在制ࢌ঒ⵘ检动౫ᘀ部流ि⯯咯塦ࢯ厍更傣EⰅ㏯㘀（ራHజ电容个㔰༾电៷⭚机电式制动器，⯯咯堪ビ奀、咯墅ᅠ以检⽦ࢯ厍઴妒ⳑඑH统应ᎎ更傣EⰅ㏯㘀具ാ电᜙ᵆ到检倝时，Џ应ᴾ倫X制动体ԅ系ǂⳉⓦ倢Ύ搱Ⰵじ制动֣奀ჾ傞㹺ࡨ制ࢌ㑲栳ᑵƶ于ህ ���㸀ࢌ制ࡨ 时制 系㖉制 压阻� 电 施Āഀ符合要求合格����具电 驱动主 检ৣࢌ品 查

9

与电梯驱动主万⮆ષ᐀

，
㧣在制࡙ （器试Ғⵜৣ于ȍ符合要求合格༃与倫动部þ冷ࡅ᠀అな࠹е器，ᓏ ǰ换ⵘ驱࠼

端

ᒘϧ妒ⱚˏഀŨД᥊࠻保ᅨД᜝状ᴀ符合要求合格
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序号 项目编号和名称 项目内容和要求 结果 结论

电磁铁式制动器

的启动和释放电

压

在符合 的情况下，制动器电磁铁的最低启动电压和

最高释放电压，应当分别低于额定电压的 和 ，最

低释放电压应当不低于额定电压的

最低启动电压

为额定电压的

最高释放电压

为额定电压的

最低释放电压

为额定电压的

合格

电梯驱动主机制

动响应时间

制动器制动响应时间 制动器电源断电时间与制动器达到额

定制动力矩或者制动器到达完全制动位置时间的差值 应当

不大于 ，对于兼作轿厢上行超速保护装置和轿厢意外

移动保护装置制动减速元件的电梯驱动主机制动器，其响应

时间应当同时符合制造单位的设计值

合格

制动器线圈耐压

试验

对制动器线圈导电部分与地之间施加 的电压，历

时 ，不得有击穿现象
符合要求 合格

使用皮带

可以使用皮带将单台或多台电机连接到机 电式制动器所作

用的零件上。皮带不得少于两条
不适用

制动器动作试验

电梯驱动主机制动器总成应进行不少于 万次的动作试

验。试验过程不得进行任何维护，试验期间制动器不允许出

现任何故障，试验结束后，仍应当符合 ～ 的

要求

符合要求 合格

制动器噪声

制动器噪声单独检测，其 计权声压级噪声的测量表面平

均值 应不超过下表规定：

合格

额定转矩 ＞
＞

噪声

对于额定转矩大于 的电梯驱动主机，制动器噪声

应当不大于电梯驱动主机制造单位给出的指标值，制造单位

没有给出指标值时，按照 进行判定

手动释放制动器

垂直电梯紧急操作时应当能采用持续手动操作的方法打开

驱动主机的所有制动器；手动释放制动器失效不应导致制动

功能的失效。

符合要求 合格

用于手动机械 如杠杆 方式释放制动器的机械部件，应当有

防止其非正常移位或者卡阻的措施，在电梯正常运行时不应

因为其非正常移位或者卡阻而导致两组制动器同时意外释

放。

符合要求 合格

应能从井道外独立地测试每个制动组。 符合要求 合格

曳引轮绳槽槽面

法向跳动

对于曳引驱动电梯主机，曳引轮绳槽槽面法向跳动允差为曳

引轮节圆直径的
法向跳动 合格

曳引轮各绳槽节

圆直径之差

对于曳引驱动电梯主机，曳引轮绳槽各槽节圆直径之间的差

值不得大于
节圆直径偏差 合格

曳引轮绳槽硬度
曳引轮绳槽面材质应当均匀，其硬度差不大于 合格
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序号 项目编号和名称 项目内容和要求 结果 结论

减速箱

驱动主机的箱体分割面、观察窗 孔 盖等处应当紧密连接，

不允许渗漏油。温升试验时，减速箱轴伸出端每小时渗漏油

面积应当不超过

不适用

温升试验

在设计规定的工作制、负载持续率、启 制 动次数的运行条

件下，无减速装置主机的电动机线圈或者有减速装置主机减

速箱油到达热稳定状态时，应当符合下列要求：

电动机定子绕组和制动器线圈在采用 级或者 级绝缘

时，温升分别不超过 或者

电动机：

F 级绝缘，温升 77.45 K

制动器：

F 级绝缘，温升 57.23 K

合格

电梯驱动主机减速箱的油温不超过 ℃ 不适用

驱动主机仍能正常运行 符合要求 合格

驱动主机噪声

在检验平台上电梯驱动主机以额定供电频率空载运行时，

计权声压级噪声的测量表面平均值 应不超过下表规

定：

合格

额定速度

项目
≤

＞ ＞

噪声

无齿轮驱动

主机

有齿轮驱动

主机

对于额定速度大于 的电梯驱动主机，噪声应当不大于

电梯驱动主机制造单位给出的指标值，制造单位没有给出指

标值时，按照 电梯驱动主机的指标值进行判定。

曳引驱动电梯驱

动主机空载振动

速度

曳引式电梯驱动主机振动应满足下列要求：

无齿轮电梯驱动主机以额定供电频率空载运行时，其检

测部位的振动速度有效值的最大值应

合格

有齿轮电梯驱动主机曳引轮处的扭转振动速度有效值的

最大值应

值 ᠀�V

�

有�
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Ѐ��

噪声应当有给出Ԁ值应
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样品图片或图纸

其他说明

无。
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四、型式试验报告变更情况页

申请单位和境外制造单位名称或者地址发生变更时，申请单位应当及时持相应的证

明资料向原型式试验机构提出变更申请；型式试验机构确认后在型式试验报告的 变更情况

页 上注明变更情况。

型式试验报告的 变更情况页 另见附页。

以 下 空 白
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